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© Aufzugsanlage fur Zonenbetrieb. 



© Bei dieser Aufzugsanlage fur Zonenbetrieb mit 
Sofortzuteiiung von Zonenrufen wird der Personen- 
verkehr zwischen mindestens einer Haupthaltestelle 
(HH) und Zonen in einem hohen Gebaude von einer 
aus beispielsweise drei Aufzugen (A;B;C) bestehen- 
den Aufzugsanlage (ABC) bewaltigt. Der auf der 
Haupthaltestelle (HH) ankommende gebaudefullende 
Personenverkehr ist mit auf die Aufzugsgruppe 
(ABC) weisenden Pfeilen (P0;P1...Pn) symbolisiert. 
Der auf der Haupthaltestelle (HH) ankommende ge- 
baudeverlassende Personenverkehr ist mit von der 
Aufzugsgruppe (ABC) wegweisenden Pfeilen (Pa) 
symbolisiert. Jeder gebaudefullende Aufzugsbenut- 
zer passiert eine einer Zone zugeordnete Pforte 
(G0;G1 ...Gn), in der ein Sensor (S0;S1...Sn) den Auf- 
zugsbenutzer registriert. Durch die Wahl der ent- 
sprechenden Pforte (G0;G1...Gn) teilt der Aufzugs- 
benutzer seine gewunschte Zone ohne manuelle Be- 
tatigung einer Rufregistriereinrichtung der Aufzugs- 
steuerung mit. Die Signale der Sensoren 
(S0;Sl...Sn) werden an die Steuereinrichtungen der 
Aufzuge (A;B;C) weitergeleitet, die wiederum dem 
Aufzugsbenutzer vor dem Verlassen der Pforte 
(G0;G1...Gn) den jeweiligen zugeteilten Aufzug mit- 
tels einer Anzeigeeinrichtung (D0;D1...Dn) mitteilen. 
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Die Erfindung betrifft eine AufzugsanJage fur 
Zonenbetrieb in einem hohen Gebaude mit minde- 
stens einer Zone, mit mindestens einer Haupthalte- 
stelie und mit einer aus mindestens zwei Aufzugen 
bestehenden Aufzugsgruppe, bei der die aus min- 
destens einem Abteil bestehenden Aufzugskabinen 
der Aufziige den Personenverkehr zwischen der 
Haupthaltesteile und den Zonen bewaltigen, wobei 
zur Registrierung der von den Aufzugsbenutzern 
gewunschten Fahrten in die Zonen eine handfrei 
betatigbare Einrichtung vorgesehen ist und die Zo- 
nenrufe von einer Steuereinrichtung dem Aufzug 
mit den bestmoglichen Fahrbedingungen zur Aus- 
fuhrung sofort zugeteilt werden und zur Visualisie- 
rung des zugeteilten Aufzuges eine Anzeigeeinrich- 
tung vorgesehen ist, die dem Aufzugsbenutzer 
nach der Wah! der gewunschten Zone den zu 
benutzenden Aufzug bekannt macht. 

Aus der Patentschrift EP-B1 0 301 178 ist eine 
Gruppensteuerung mit Sofortzuteilung von Zielru- 
fen bekannt, bei der auf der Haupthaltesteile ledig- 
lich Stockwerke einer bestimmten Zone manuell 
gewahlt werden konnen. Auf den ubrigen Stock- 
werken sind die Zielstockwerke frei wahlbar, wel- 
che von der Gruppensteuerung dem Aufzug mit 
den bestmoglichen Fahrbedingungen zur Ausfuh- 
rung zugeteilt werden. 

Einerseits werden auf der Haupthaltesteile je- 
dem Aufzug durch Unterdrucken der Wahl be- 
stimmter Stockwerke feste Zonen zugeteilt ande- 
rerseits werden die Zielrufe der ubrigen Stockwer- 
ke dem Aufzug mit den bestmoglichen Fahrbedin- 
gungen frei zugeteilt. Der Mischbetrieb von fester 
Zonenzuteilung und freier Zielrufzuteilung beein- 
trachtigt die Leistungsfahigkeit der Aufzugsgruppe 
in nachteiliger Weise. 

Hier will die Erfindung Abhilfe schaffen. Die 
Erfindung, wie sie in den Anspruchen gekennzeich- 
net ist, lost die Aufgabe, die Nachteile der bekann- 
ten Einrichtung zu vermeiden und eine Aufzugsan- 
lage mit Sofortzuteilung von Zonenrufen zu schaf- 
fen, bei der ein vom Zwischenstockwerkbetrieb un- 
abhangiger Zonenbetrieb machbar ist 

Die durch die Erfindung erreichten Vorteiie sind 
im wesentiichen darin zu sehen, dass insbesondere 
bei hohem Verkehrsaufkommen auf der Haupthalte- 
steile die Leistungsfahigkeit der Aufzugsanlage 
besser genutzt werden kann und dass dem Auf- 
zugsbenutzer insbesondere bei hohen Gebauden 
War strukturierte Verkehrswege zur Verfiigung ste- 
hen. Weitere Vorteiie sind darin zu sehen, dass 
durch die Bekanntgabe des Fahrzieles keine War- 
tezeiten entstehen konnen und dass bei der Be- 
kanntgabe des Fahrzieles beide Hande frei bleiben, 
was insbesondere Behinderten zu Gute kommt. 

Im foigenden wird die Erfindung anhand von 
lediglich einen AusfOhrungsweg darstellenden 
Zeichnungen naher erlautert 



Es zeigen: 

Fig. 1 eine schematische Darstellung einer 
Haupthaltesteile einer Aufzugsanlage 
mit einer aus drei Aufzugen bestehen- 
5 den Aufzugsgruppe und mit Mitteln 

zur Erfassung von Zonenrufen, 
Fig. 2 eine schematische Darstellung der 
Zonung in einem hohem Gebaude 
und die Bedienung der Zonen und 
10 Stockwerke durch Aufzugsgruppen, 

Fig. 3 eine schematische Darstellung einer 
Steuereinrichtung fur einen Aufzug 
der aus drei Aufzugen bestehenden 
Aufzugsgruppe, 
? 5 Fig. 4 ein Schaltschema einer Rufregistrrer- 
einrichtung der Steuereinrichtung ge- 
mass Fig. 2, 

Fig. 5 eine schematische Darstellung der 
Struktur eines einem Aufzug zugeord- 
20 ne ten Zonenrufspeichers der Steuer- 

einrichtung gemass Fig. 2 und eine 
Koinzidenzschaltung fur die Rufzutei- 
lung und 

Fig. 6 eine schematische Darstellung einer 
25 Steuereinrichtung fur eine Anzeige der 

zugeteilten Zonenrufe auf der Haupt- 
haltesteile der aus drei Aufzugen be- 
stehenden Aufzugsgruppe. 
In den Fig. 1 bis 6 ist mit ABC eine aus drei 
30 Aufzugen A;B;C bestehende Aufzugsgruppe be- 
zeichnet mit der der Personenverkehr zwischen 
mindestens einer Haupthaltesteile HH und Zonen 
Z0;Z1...Zn in einem hohen Gebaude bewaltigt wird 
Der auf der Haupthaltesteile HH ankommende ge- 
35 baudefullende Personenverkehr ist mit auf die Auf- 
zugsgruppe ABC weisenden Pfeilen P0;P1 Pn 
symbolisiert. Der auf der Haupthaltesteile HH an- 
kommende gebaudeverlassende Personenverkehr 
ist mit von der Aufzugsgruppe ABC wegweisenden 
40 Pfeilen Pa symbolisiert. Jeder gebaudefullende 
Aufzugsbenutzer passiert eine einer Zone 
Z0;Z1...Zn zugeordnete Pforte G0;Gl...Gn, in der 
ein Sensor S0;S1...Sn den Aufzugsbenutzer regi- 
stries Durch die Wahl der entsprechenden Pforte 
45 G0;Gl...Gn teilt der Aufzugsbenutzer seine ge- 
wunschte Zone Z0;Z1...Zn ohne manuelle Betati- 
gung einer Rufregistriereinrichtung der Aufzugs- 
steuerung mit. Als Ausfuhrungsvarianten des Sen- 
sors S0;SL..Sn sind Lichtschranken, Drehkreuze, 
so Lastaufnehmer, Infrarotdetektoren, induktiv oder ka- 
pazitiv arbeitende Detektoren, Kameras, auf dem 
Radarprinzip arbeitende Detektoren oder andere 
den Aufzugsbenutzer detektierende Einrichtungen 
vorgesehen. Die Pforten G0:Gl.:.Gn sind je nach 
55 Ausfuhrungsvariante des Sensors S0;Sl...Sn aus- 
gebildet. Bei Drehkreuzen bestehen die Pforten 
G0;G1...Gn beispielsweise aus tGrahnlichen Ein- 
gangen, bei Lastaufnehmern bestehen die Pforten 
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G0;G1...Gn beispielsweise aus Bodenmarkierungen 
und lastdetektierenden Bodenplatten. Die Signale 
der Sensoren S0;S1...Sn werden an die Steuerein- 
richtungen der Aufzuge A;B;C weitergeleitet, die 
wiederum dem Aufzugsbenutzer vor dem Verlas- 
sen der Pforte G0;G1...Gn den jeweiligen zugeteil- 
ten Aufzug mittels einer Anzeigeeinrichtung 
D0;D1...Dn auf der Haupthaltestelle HH mitteilen. 

Im vorliegenden Ausfuhrungsbeispiel ist eine 
Haupthaltestelle HH dargestellt von der aus uber 
der Haupthaltestelle HH liegende Zonen Z0;Z1...Zn 
bedient werden. Je nach Gebaudestruktur ist min- 
.. destens. eine .Haupthaltestelle HH vorgesehen von 
der aus uber der Haupthaltestelle HH liegende Zo- 
nen Z0;Z1...Zn und unter der Haupthaltestelle HH 
liegende Zonen -Z0;-Z1...-Zn bedient werden. 

Die Aufzugsgruppe ABC besteht im vorliegen- 
den Ausfuhrungsbeispiel aus drei Aufzugen A;B;C, 
die eindeckige oder mehrdeckige Aufzugskabinen 
aufweisen. Je nach Gebaudehohe und je nach 
Verkehrsaufkommen sind Aufzugsgruppen mit zwei 
oder mehr als drei Aufzugen vorgesehen. 

Je Zone Z0;Z1...Zn ist mindestens eine Auf- 
zugsgruppe abc vorgesehen, die den Verkehr auf 
den Stockwerken E0;E1...En bewaltigt. Im Unter- 
schied zur Haupthaltestelle HH teilt der Aufzugs- 
benutzer der Aufzugssteuerung sein Zielstockwerk 
mittels Rufregistriereinrichtungen mit Tastaturen 
oder Stockwerkknopfen mit. Der Zielruf wird von 
der Aufzugssteuerung sofort einem Aufzug der 
Gruppe zugeteilt und dem Aufzugsbenutzer mittels 
einer Anzeigeeinrichtung als der zu benutzende 
Aufzug mitgeteilt. 

In einer weiteren Ausfuhrungsvariante ist an- 
stelle der manuell betatigbaren Rufregistriereinrich- 
tung die vorstehend beschriebene erfindungsge- 
masse handfrei betatigbare Einrichtung zur Regi- 
strierung der Stockwerkrufe vorgesehen. 

In der Fig. 3 ist mit 1 ein Aufzugsschacht des 
Aufzuges A der aus beispielsweise drei Aufzugen 
A;B;C bestehenden Aufzugsgruppe ABC bezeich- 
net. Eine Fdrdermaschine 2 treibt uber ein Forder- 
seil 3 eine im Aufzugsschacht gefuhrte Kabine 4 
an, wobei n Zonen ZO bis Zn bedient werden, von 
denen lediglich ZO, Z1 und Zn dargestellt sind. Die 
Fordermaschine 2 wird von einer aus dem EP-B 0 
026 406 bekannten Antriebssteuerung gesteuert, 
wobei die Sollwerterzeugung, die Regelfunktionen 
und die Stopeinleitung mittels eines Mikrocompu- 
tersystems 5 realisiert werden, und wobei mit 6 die 
Mess- und Stellglieder der Antriebssteuerung sym- 
bolisiert sind, die uber ein erstes Interface IF1 mit 
dem Mikrocomputersystem 5 in Verbindung ste- 
hen. Die Kabine 4 weist eine Lastmesseinrichtung 
7 und eine den jeweiligen getriebszustand der Ka- 
bine signalisierende Einrichtung auf, welche eben- 
falls uber das erste Interface IF1 mit dem Mikro- 
computersystem 5 verbunden sind. Rufe fur Fahr- 
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ten zu gewunschten Zonen Z0;Z1 ...Zn werden von 
einer nachstehend an Hand der Fig. 4 naher erlau- 
terten Rufregistriereinrichtung 9 erfasst. Die Rufre- 
gistriereinrichtung 9 ist uber einen Adressenbus AB 
5 und einen Dateneingabeleiter CRUIN eines seriel- 
len Ein-Ausgabebusses CRU mit dem Mikrocompu- 
tersystem 5 und einer mit dem EP-B 0 062 141 
bekanntgewordenen, aus einer Vergleichseinrich- 
tung 10 und einem DMA-Baustein bestehenden 
10 Eingabeeinrichtung verbunden. Die Rufregistrierein- 
richtung 9 stent ferner uber eine Leitung 11 mit 
den Microcomputersystemen und Eingabeeinrich- 
tungen der Aufzuge B und C in Verbindung. - - - 
Das Microcomputersystem 5 besteht aus ei- 
75 nem Hauphaltestellenspeicher RAMI, einem nach- 
stehend an Hand der Fig. 5 naher beschriebenen 
Zonenrufspeicher RAM2, einem die momentane 
Kabineniast und den Betriebszustand der Kabine 
speichernden Speicher RAM3, je einem Kosten- 
20 speicher RAM4 fiir AUF- und AB-Fahrtrichtung, je 
einem Zuteilungsspeicher RAM5 fur AUF- und AB- 
Fahrtrichtung, einem Programmspeicher EPROM 
und einem Mikroprozessor CPU, der uber den 
Adressenbus AB, einen Datenbus DB und einen 
25 Steuerbus STB mit den Speichern 
RAMI ...RAM5;EPROM verbunden ist. Mit R1 und 
R2 sind ein erster und ein zweiter Abtaster einer 
Abtasteinrichtung bezeichnet, wobei die Abtaster 
R1;R2 Register sind, mittels welcher den Zonen- 
30 nummern und der Laufrichtung entsprechende 
Adressen gebildet werden. Mit R3 ist ein Selektor 
in Form eines weiteren Registers bezeichnet, wel- 
cher bei fahrender Kabine die Adresse derjenigen 
Zone anzeigt, auf der die Kabine noch anhalten 
35 konnte. Wie aus vorstehend genannter Antriebs- 
steuerung bekannt, sind den Selektoradressen Ziel- 
wege zugeordnet, die mit einem in einem Sollwert- 
geber erzeugten Zielweg verglichen werden. Bei 
Gleichheit der Wege und Vorliegen eines Haltebe- 
40 fehls wird die Verzogerungsphase eingeleitet. Ist 
kein Haltebefehl vorhanden, so wird der Selektor 
R3 auf die nachste Zone geschaltet. 

Die Mikrocomputersysteme der einzelnen Auf- 
zuge A;B;C sind uber eine aus dem EP-B 0 050 
45 304 bekannte Kostenvergleichseinrichtung 12 und 
ein zweites Interface IF2 sowie uber ein aus dem 
EP-B 0 050 305 bekanntes Party line-Ubertragungs- 
system 13 und ein drittes Interface IF3 miteiriander 
verbunden. 

50 In Fig. 4 ist ein Schaltschema der Rufregistrier- 

einrichtung 9 der Steuereinrichtung gemass Fig. 2 
naher erlautert. Mit K0;K1...Kn sind Kontakte der 
die Aufzugsbenutzer auf der Haupthaltestelle HH 
registrierenden Sensoren S0;S1...Sn bezeichnet. 

55 Die registrierten Aufzugsbenutzer werden von der 
Steuereinrichtung als Zonenrufe interpretiert, wobei 
beispielsweise ein in der Pforte G1 registrierter 
Aufzugsbenutzer als Zonenruf fur die Zone Z1 an- 
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gesehen wird. Die symbolisch dargestellten Kon- 
takte K0;K1. ..Kn werden ublicherweise in der Form 
von Haibleiterbausteinen zugehorigen Ausgangs- 
stufen realisiert. Die Kontakte K0;K1...Kn stehen mit 
den Eingangen S der Rufspeicher 27.0;27.1„.27.n 
in Verbindung. Die Ausgange Q der Rufspeicher 
27.0:27.1. ..27.n sind mit den Eingangen eines Mul- 
tiplexers 28 und eines ODER-Gliedes 29 verbun- 
den, dessen Ausgang am ersten Eingang des Mul- 
tiplexers 28 angeschlossen ist. Der Multiplexer 28 
steht ausserdem mit dem Adressenbus AB in Ver- 
bindung und ist ausgangsseitig am Dateneingabe- 
leiter CRUIN angeschlossen. Die Ausgange Q der 
Rufspeicher 27.0;27.1...27.n sind uber Leitungen 11 
mit den Multiplexern 28 und den ODER-Gliedem 
der Aufzuge B und C verbunden. Uber den Multi- 
plexer 28 konnen die Rufspeicher 27.0;27.1...27.n 
abgetastet und gespeicherte Zonenrufe in das Mi- 
krocomputersystem 5 des betreffenden Aufzuges 
ubertragen werden. Hierbei wird bei Vorhandensein 
mindestens eines Zonenrufes der erste Eingang 
des Multiplexers 28 uber das ODER-Glied 29 akti- 
viert und die zugeordnete Adresse als Adresse der 
Haupthaltestelle HH interpretiert. Die den ubrigen 
Eingangen des Multiplexers 28 zugeordneten 
Adressen werden als Adressen von Zonenrufen 
interpretiert. 

Wie aus dem in der Beschreibung zu Fig 3 
erwahnten EP-B 0 062 141 bekannt, erfolgt die 
Ubertragung der Zonenrufe in das Mikrocomputer- 
system 5 in der Weise, dass der Mikroprozessor 
CPU durch ein Freigabesignai CIEN seine Bereit- 
schaft zur Annahme von Unterbrechungsanforde- " 
rungen CINT signalisiert. Durch das Freigabesignai 
wird der DMA-Baustein aktiviert und ubernimmt die 
Kontrolle uber den Adressenbus AB und den seriel- 
len Ein- Ausgabebus CRU. Mittels der nun vom 
DMA-Baustein erzeugten Adressen werden die Ruf- 
speicher 27.0:27.1 ...27.n der Rufregistriereinrich- 
tung 9 und ein Schreib-Lesespeicher Flag-RAM der 
Vergleichseinrichtung 10 abgefragt In der Ver- 
gleichseinrichtung 10 wird der Inhalt der Rufspei- 
cher 27.0;27.1. .2? * und der zugeordneten Spei- 
cherplatze des Schreib-Lesespeichers Flag-RAM 
miteinander verglichen. Bei Ungleichheit wird die 
DMA-Operation beendet und eine Unterbrechungs- 
anforderung CINT erzeugt. Der Mikroprozessor 
CPU fUhrt nun ein Interruptprogramm durch, wobei 
der das auf dem Dateneingabeleiter CRUIN befind- 
iiche Datenbit liest und unter der auf dem Adres- 
senbus AB befindlichen Adresse in den Haupthaite- 
stellenspeicher RAMI oder in den Zonenrufspei- 
cher RAM2 und uber einen Datenleiter DO des 
Datenbusses DB in den Schreib-Lesespeicher 
Flag-RAM einschreibt. 

Gemass Fig. 5 besteht der Zonenrufspeicher 
RAM2 aus einem ersten Speicher RAM2\ welcher 
der Anzahl der Zonen entsprechende Speicherplat- 



ze aufweist, und in dem bereits zugeteilte Rufe 
gespeichert sind. Mit RAM2.0; RAM2.1...RAM2.n 
sind weitere, den Zonen Z0;Z1...Zn zugeordnete 
Speicher bezeichnet, die ebenfalls der Anzahl der 
5 Zonen entsprechende Speicherplatze aufweisen. In 
die weiteren Speicher RAM2.0;RAM2.1...RAM2.n 
werden mittels des im vorstehenden Abschnitt be- 
schriebenen Verfahrens lediglich die erfassten Zo- 
nenrufe ubertragen, die noch keiner bestimmten 
10 Kabine zugeteilt sind. Der erste Speicher RAM2', 
die weiteren Speicher RAM2.0: RAM2.1...RAM2.n' 
der Haupthaltestellenspeicher RAMI und der Zutei- 
lungsspeicher RAM5 sind uber eine durch UND- 
Glieder 50 und 51 versinnbildlichte Koinzidenz- 
15 schaltung miteinander verknupft. Die vom Mikro- 
prozessor CPU aufgrund eines Programmes bei 
jeder Stellung des zweiten Abtasters R2 gebildete 
Koinzidenzschaltung bewirkt, dass bei Koinzidenz 
einer Zuteilungsanweisung und eines Zonenrufes 
20 bei der gleichen Haupthaltestelle, die im zugeord- 
neten weiteren Speicher gespeicherten Rufe in den 
ersten Speicher RAM2' ubertragen werden, womit 
sie zugeteilt und fur die Abtastung durch den Se- 
lektor R3 freigegeben sind. Gemass gewahltem 
25 Beispiel ist in Fig. 5 lediglich der Zuteilungsspei- 
cher RAM5 fur die AUF-Fahrtrichtung dargestellt 
Die Zuteilung eines Haupthaltestellenrufes und der 
auf der entsprechenden Haupthaltestelle ge- 
wunschten Zone erfolgt in ahnlicherweise wie bei 
30 dem im Stand der Technik gewurdigten EP-B 0 
032 213. 

Fig. 6 zeigt eine schematische Darstellung ei- 
ner Steuereinrichtung fur die Anzeige der zugeteil- 
ten Zonenrufe auf der Haupthaltestelle HH der aus 
35 drei Aufzugen A;B ; C bestehenden Aufzugsgruppe 
ABC. Je Pforte G0;G1...Gn ist eine Anzeigeeinrich- 
tung D0;D1...Dn vorgesehen, die uber nachstehend 
naher beschriebene weitere Steuerschaltungen 
71;72;80 mit den Aufzugen A;B;C zugeordneten 
4Q Microcomputersystemen 5a:5b;5c verbunden sind. 
Die eine weitere Steuerschaltung 71 besteht aus 
drei Adressendecodierern 74, drei Monoflops 75 
und drei je zwei Eingange aufweisende UND-Glie- 
dern 76. Die anderen weiteren Steuerschaltungen 
45 72;80 bestehen lediglich aus drei UND-Gliedern 
78;81. Die Adressendecodierer 74 sind eingangs- 
seitig jeweils mit einem Adressenbus AB und einer 
Baustein-Freigabeleitung ce der zugeordneten Mi- 
krocomputersysteme 5a;5b;5c verbunden. Aus- 
50 gangsseitig stehen die Adressendekodierer 74 mit 
den Eingangen der Monoflops 75 in Verbindung, 
deren Ausgange an je einen Eingang der UND- 
Glieder 76 ; 78;81 angeschlossen sind. Die anderen 
Eingange der UND-Glieder 76 ; 78;81 sind uber Frei- 
55 gabeleitungen L0;L1...Ln mit den Sensoren 
S0;S1...Sn verbunden, sodass bei der Registrierung 
eines Aufzugspassagiers und bei der Anzeige des 
zugeteilten Aufzuges lediglich die zugeordnete An- 
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zeigeeinrichtung D0;Dl...Dn freigeschaltet ist. 
Patentanspruche 

1. Aufzugsanlage fur Zonenbetrieb in einem ho- 
hen Gebaude mit mindestens einer Zone 
(Z0;Z1...Zn), mit mindestens einer Haupthalte- 
stelle (HH) und mit einer aus mindestens zwei 
Aufzugen (A;B;C) bestehenden Aufzugsgruppe 
(ABC), bei der die aus mindestens einem Ab- 
teil bestehenden Aufzugskabinen der Aufzuge 
(A;B;C) den Personenverkehr zwischen der 
Haupthaltestelle (HH) und den Zonen 
(Z0;Z1...Zn) bewaltigen, wobei zur Registrie- 
rung der von den Aufzugsbenutzern ge- 
wunschten Fahrten in die Zonen (Z0;Z1...Zn) 
eine handfrei betatigbare Einrichtung vorgese- 
hen ist und die Zonenrufe von einer Steuerein- 
richtung dem Aufzug (A;B;C) mit den bestmog- 
lichen Fahrbedingungen zur Ausfuhrung sofort 
zugeteilt werden und zur Visualisierung des 
zugeteilten Aufzuges (A:B:C) eine Anzeigeein- 
richtung (D0;D1...Dn) vorgesehen ist, die dem 
Aufzugsbenutzer nach der Wahl der ge- 
wunschten Zone (Z0;Z1...Zn) den zu benutzen- 
den Aufzug (A:B:C) bekannt macht 

2. Aufzugsanlage nach Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Einrichtung zur Registrierung der ge- 
wunschten Fahrten den Zonen (Z0;Z1...Zn) zu- 
geordnete Pforten (G0;G1...Gn) aufweist, an 
deren Eingange Sensoren (S0;S1...Sn) zur Er- 
fassung der Aufzugsbenutzer und an deren 
Ausgangen die Anzeigeeinrichtungen 
(D0;D1...Dn) zur Anzeige des zugeteilten Auf- 
zuges (A;B;C) angeordnet sind. 

3. Aufzugsanlage nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass als Sensoren (S0;S1...Sn) Lichtschranken, 
Drehkreuze, Lastaufnehmer, Infrarotdetektoren, 
induktiv oder kapazitiv arbeitende Detektoren, 
Kameras, auf dem Radarprinzip arbeitende De- 
tektoren oder andere den Aufzugspassagier 
detektierende Einrichtungen vorgesehen sind. 

4. Aufzugsanlage nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Einrichtung zur Registrierung der ge- 
wunschten Fahrten eine Rufregistriereinrich- 
tung (9) aufweist, bei der den Sensoren 
(S0;Sl...Sn) zugehorige Kontakte (K0;K1...Kn) 
mit Eingangen. (S) von Rufspeichern 
(27.0;27.1„.27.n) in Verbindung stehen und 
Ausgange (Q) der Rufspeicher 
(27.0;27.1„.27.n) mit Eingangen eines Multiple- 
xers (28) und eines ODER-GIiedes (29) ver- 



bunden sind, dessen Ausgang am ersten Ein- 
gang des Multiplexers (28) angeschtossen ist, 
der mit einem Adressenbus (AB) eines Mikro- 
computersystems (5) verbunden ist, wobei die 
5 Ausgange (Q) der Rufspeicher 

(27.0;27.1...27.n) iiber Leitungen 11 mit den 
Multiplexern (28) und den ODER-Gliedern der 
ubrigen Aufzuge (B;C) verbunden sind. 

70 5. Aufzugsanlage nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzeichnet, 
dass die Anzeigeeinrichtungen (D0;D1...Dn) 
uber weitere Steuerschaltungen (71;72;80) mit 
den Aufzugen (A;B;C) zugeordneten Micro- 

75 computersystemen (5a;5b;5c) verbunden sind, 

wobei eine weitere Steuerschaltung (71) aus 
drei Adressendecodierern (74), drei Monoflops 
(75) und drei je zwei Eingange aufweisende 
UND-Gliedern (76) besteht und dass die ande- 

20 ren weiteren Steuerschaltungen (72;80) aus 

drei UND-Gliedern (78;81) bestehen und die 
Adressendecodierer (74) eingangsseitig jeweils 
mit einem Adressenbus (AB) und einer Bau- 
stein-Freigabeleitung (ce) der zugeordneten 

25 Mikrocomputersysteme (5a;5b;5c) verbunden 

sind und dass die Adressendekodierer (74) 
ausgangsseitig mit den Eingangen der Mono- 
flops (75) in Verbindung stehen, deren Aus- 
gange an je einen Eingang der UND-Glieder 

30 (76;78;81) angeschlossen sind, wobei die an- 

deren Eingange der UND-Glieder (76;78;81) 
uber Freigabeleitungen (L0;L1...Ln) mit den 
" Sensoren (S0;S1...Sn) verbunden sind. 

35 6. Aufzugsanlage nach einem der vorhergehen- 
den Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, 
dass das Microcomputersystem (5) aus einem 
Haupthaltestellenspeicher (RAMI), einem Zo- 

40 nenrufspeicher (FIAM2), je einem Kostenspei- 

cher (RAM4) fur AUF- und AB-Fahrtrichtung, je 
einem Zuteilungsspeicher (RAM5) fur AUF- 
und ABFahrtrichtung, Abtastern (R1;R2), einem 
Selektor (R3), einem Programmspeicher 

45 (EPROM) und einem Mikroprozessor (CPU) 

besteht, der uber den Adressenbus (AB), einen 
Datenbus (DB) und einen Steuerbus (STB) mit 
den Speichern (RAMI ...RAM5; EPROM) ver- 
bunden ist. 

50 

7. Aufzugsanlage nach Anspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet, 
dass der Zonenrufspeicher (RAM2) aus einem 
ersten Speicher (RAM2') besteht, welcher der 
55 Anzahl der Zonen entsprechende Speicherplat- 

ze aufweist, und in dem bereits zugeteilte Rufe 
gespeichert sind und dass der Zonenrufspei- 
cher (RAM2) aus weiteren den Zonen 
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(Z0;Z1...Zn) zugeordneten Speichern (RAM2.0; 
RAM2.1...RAM2.n) besteht, die ebenfalls der 
Anzahl der Zonen (Z0;Z1...Zn) entsprechende 
Speicherplatze aufweisen, in die die erfassten 
Zonenrufe ubertragen werden, die noch keiner 
bestimmten Aufzugskabine zugeteiit sind. 
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Aufziige B,C 
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Fig. 5 
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Fig. 6 
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